RE 50 <50 mm, GraphitbUrsten, 200 Watt
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[ Standardprogramm
Sonderprogramm (auf Anfrage)

370355 | B37035€ | 370357
38908¢ | 389090 | 389091 | 389092

Industrie-Version 1P54*

Motordaten

Werte bei Nennspannung

1 Nennspannung \'% 24 36 48 70

2 Leerlaufdrehzahl min” 5950 5680 4900 2760

3 Leerlaufstrom mA 236 147 88.4 274

4 Nenndrehzahl min' 5680 5420 4620 2470

5 Nennmoment (max. Dauerdrehmoment) mNm 405 418 420 452

6 Nennstrom (max. Dauerbelastungsstrom) A 108 7.07 4.58 1.89

7 Anhaltemoment mNm 8920 8920 7370 4340

8 Anlaufstrom A 232 148 78.9 17.9

9 Max. Wirkungsgrad % 94 94 94 92

Kenndaten

10 Anschlusswiderstand Q 0.103 0.244 0.608 3.9

11 Anschlussinduktivitat mH  0.072 0177 0.423 2.83

12 Drehmomentkonstante mNm/A  38.5 60.4 93.4 242

13 Drehzahlkonstante min'/V 248 158 102 39.5

14 Kennliniensteigung min/mNm  0.668 0.638 0.666 0.638

15 Mechanische Anlaufzeitkonstante ms 3.75 3.74 3.78 3.74

16 Rotortragheitsmoment gcm? 536 560 542 560

Thermische Daten n [min™] I Dauerbetriebsbereich

17 merm. Wderstand %?hﬁUSG'LUfL" 3.8 ﬁ/w 200 W Unter Beriicksichtigung der angegebenen thermi-
1S T Sans sa =L o Uy
20 Therm. Zeitkonstante des Motors 1370 s gebungstem_p eratur_ von 25..C .W'rd 2] CELEIEeT
21 Umgebungstemperatur -30...4+100°C Bela_lstung die r_naxmal zulassige Rotortemperatur
22 Max. Wicklungstemperatur +125°C erreicht = thermische Grenze.

Mechanische Daten Kurzzeitbetrieb
(vorgespannte Kugellager) Der Motor darf kurzzeitig und wiederkehrend Uber-
23 Grenzdrehzahl 9500 min™! lastet werden.
24 Axialspiel bei Axiallast < 11.5N 0mm 150 300 450 M [mNm]
>11.5N 0.1 mm T T T T T q
25 Radialspiel vorgespannt 25 5.0 7.5 100 I[A] Typenleistung
26 Max. axiale Belastung (dynamisch) 30N
27 Max. axiale Aufpresskraft (statisch) 150 N
(statisch, Welle abgestiitzt) 6000 N _
28 Max. radiale Belastung, 15 mm ab Flansch 110 N [LEVCHY RN ES CHISES &1 Ubersicht Seite P8-B6
Weitere Spezifikationen gggetengetriebe E[r)\(c):?der HEDS 5540
29 Polpaarzahl 1 m -E‘ [ P—_— = L. mp.,
4 -30 Nm B 3 Kanal
30 Anzahl Kollektorsegmente 15 Seite Seite
31 Motorgewicht 1100
E ¢ Planetengetriebe E[npfo_hlene Elektronik: ) Encoder HEDL 5540
Motordaten geméss Tabelle sind N@mdaten. ?Ggom,\'l“ E{l 'I;érCON ® od 50/5 Seite j go}g |mF-’
Erlauterungen zu den Ziffern Seite B4. - m od. ana
Seite ESCON 50/5 Seite
*  Industrieversion mit Radial-Wellendichtring ESCON 70/10 Industrie-Version IP54*
(daraus resultiert ein erhdhter Leerlaufstrom). EPOS2 50/5 Encoder HEDL 9140
Schutzklasse IP54 nur mit biirstenseitigem Anbau EPOS2 70/10 Seite
gemass maxon Baukastensystem. Egggj mogu:e/sc05;850/ 5 Brem@ AB 44
odule Seite
EPOS4 Comp. 50/8 CAN Abschlusskappe
EPOS4 Module 50/15 Seite

EPOS4 Comp. 50/15 CAN
MAXPOS 50/5
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http://www.maxonmotor.com/maxon/view/product/370354
http://www.maxonmotor.com/maxon/view/product/370355
http://www.maxonmotor.com/maxon/view/product/370356
http://www.maxonmotor.com/maxon/view/product/370357
http://www.maxonmotor.com/maxon/view/product/389089
http://www.maxonmotor.com/maxon/view/product/389090
http://www.maxonmotor.com/maxon/view/product/389091
http://www.maxonmotor.com/maxon/view/product/389092

