JC400
MEHRACHSIGER JOYSTICK - ANALOG

Der analoge Joystick JC 400 wurde fir Anwendungen entwickelt, bei denen Kompaktheit und hohe Funktionalitat entscheidend
sind. Bis zu drei proportionale Achsen lassen sich feinfGhlig mit den Fingern steuern. Eine Auswahl an ergonomischen Griffen ist
for den JC400 verfugbar, darunter solche mit Drehpotentiometer oder Richtungsschaltern als dritte Achse, oder mit Totmanntaste
zur Erhéhung der Systemsicherheit.

Um eine flexible und einfache Installation zu erméglichen, stehen unabhéngig von der Funktion zwei verschiedene
Montageflansche zur Verfigung. Der analoge Joystick wird mit seitlichen Kabelausgéngen geliefert, um die Einbautiefe méglichst
niedrig zu halten. Durch die wartungsfreien Widerstandsbahnen in Leitplastik-Technologie mit Multifinger-Schleifertechnik wird
eine hohe Lebensdauer von Gber 5 Mio. Bedienzyklen erreicht.

Typische Anwendungsbereiche fir den JC400 sind Funkfernsteuerungen, Steuerungen von Uberwachungskameras,
Baumaschinen, landwirtschaftlichen Anbaugeréten oder Materialhandling-Geréten.

MECHANISCHE

EIGENSCHAFTEN

Losbrechkraft N 2, 2,5 oder 3*

Betéatigungskraft N 7,5, 11 oder 12 bei Vollauslenkung*

Max. zuléssige Betdtigungskraft N 250* bei Vollauslenkung

Mechanische Hebelauslenkung ° +20 in X und Y Richtung

Hebelfunktion (Optionen) Selbstrickstellend, mit oder ohne Hauptachsenbevorzugung
Hebelkulissen (Optionen) Einachsig, quadratisch, rund, Diamant- oder Kreuzkulisse
Lebensdauer (Zyklen) >5 Millionen

Gewicht g 150 nominal, ohne Griff

*50mm oberhalb der Montageflache

UMGEBUNGSBEDINGUNGEN

Betriebstemperaturbereich °C -40 bis +70
Lagertemperaturbereich °C -50 bis +85
Dichtigkeit oberhalb des Flansches IP65 |IEC 60529

ELEKTRISCHE
EIGENSCHAFTEN
Analoge Widerstandsbahn

Auflésung

Gesamtwiderstand der

Signalbahn (£20%) kQ
Elektrischer Winkelbereich °
Ausgangsspannungsbereich %

Spannung der Mittenanzapfung

(ohne Last) %
Winkel der Mittenanzapfung °
Max. Versorgungsspannung Vdc
Schleiferkreis-Impedanz MQ

Max. Leistungsaufnahme @ 20°C W

Schalter -
Richtungs- oder
Neutralpositionsschalter’

Schaltwinkel °
Max. Versorgungsspannung Vdc
Max. Laststrom mA

1 Der JC400 besitzt einen zusétzlichen
Neutralpositionsschalter in jeder Achse

Praktisch unendlich fein

4,5 oder 8
+16
0-100, 10-90 oder 25-75 der Eingangsspannung (+2%)

48 - 52 der angelegten Spannung
+2,5 beiderseits der Mitte

30

Groéfer als 0,1**

0,25 (ohne Last)

**Die langlebigen Widerstandselemente benétigen eine hohe Impedanz im Schleiferkreis, um
den Stromfluss durch den Schleifer méglichst gering zu halten, was die Lebensdauer optimiert

5 beiderseits der Mitte (+1)
30

5 ohmisch (oder 200 bei verringerter Lebensdauer von 1 Mio. Zyklen)



ABMESSUNGEN
Hebel vorwarts +Y T

Hinweis: Zeichnungen sind nicht maBstablich - Orientierungsmarke auf Flansch Rechteckiger Flansch

(Codes B, D und F)

47
Kabelausgénge der
H// X-Achse
”$

Runder Flansch
(Codes A, C und E)

EINBAUOPTIONEN

Der Joystick ist zum Einbau von unterhalb

J

Y-Achse

Hebel rechts +X
—

$ Kabelausgéange der

der Montagefléche in einen quadratischen
Ausschnitt von 37 mm x 37 mm
vorgesehen.

Die Dichtigkeit der Joystick-
Flanschabdichtung héngt ab von der

57

N /
# )

59,8

Steifigkeit der Montagefldche, um die

4 Bohrungen o4 auf

;
o
. . . ! =
Faltenbalgdichtung zu komprimieren. Auch Teilkreis mit 053 4 Bohrungen o4 (oder mit 1 | S usgins S
. » Gewindeeinsatzen gemaB | o
die Oberflachenbehandlung der Bestellcode) ‘

Montagefléche ist wichtig, um eine

adéquate Dichtigkeit zu gewdhrleisten. Raue ZC Knopf dargestellt

(Alternativen siehe
Seite 19)

© |42

Oberfléichen, Farbnasen, tiefe Kratzer usw. Dol

sollten vermieden werden. Montageausschnitt - ~
Runder Flansch

Empfohlene Plattendicke Ry
3,5 bis 6mm

37
53
76 max

o4

Empfohlenes Anzugsmoment Q{/ $7,

Beim Joystick JC400 stehen je drei

37
Befestigungsoptionen fir jeden ﬁ
Montageflansch zur Auswahl A

— 5.5‘~—

Detailzeichnung
(Durchgangsbohrungen mit 4 mm Montageausschnitt -

35

. L Rechteckiger Flansch
Durchmesser oder Gewindeeinsdtze,

45

metrisch oder zdllig). Um eine wirksame

Dichtigkeit zwischen Joystickflansch und B

Montagefléche zu erreichen, sollten die ﬁ

o4

Befestigungsschrauben mit einem

geeigneten Drehmoment angezogen

werden.

ELEKTRISCHE

ANSCHLUSSE

PVC-isolierte Litzen 7/0,2 (24 AWG), Beschreibung Leiterfarbe

240 mm lang Y-Achse positive Versorgungsspannung grin
Y-Achse Mittenanzapfung braun
Y-Achse negative oder Nullpunkt-Versorgungsspannung weif3
Y-Achse Ausgangsspannungssignal schwarz
Richtungsschalter vorwérts N/O (+Y) rosa/schwarz
Richtungsschalter rickwérts N/O (-Y) grin/rot
Y-Achse Nullpunktschalter N/C rot/braun
Y-Achse Gemeinsamer Richtungsschalter-Anschluss gelb/grin
X-Achse positive Versorgungsspannung Orange
X-Achse Mittenanzapfung grau
X-Achse negative oder Nullpunkt-Versorgungsspannung rot
X-Achse Ausgangsspannungssignal gelb
Richtungsschalter rechts N/O (+X) orange/schwarz
Richtungsschalter links N/O (-X) rot/schwarz
X-Achse Nullpunktschalter N/C orange/rot
X-Achse Gemeinsamer Richtungsschalter-Anschluss purpur/rot

Bestellinformation siehe folgende Seite [
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JC400 ANALOGAUSGANG

OPTIONEN
MONTAGEFLANSCH
ACHSEN
WIDERSTANDSBAHN
RASTEN

HEBEL-
RUCKSTELLKRAFT
GRIFFOPTIONEN

Siehe Seite 18

KULISSE
(Bewegungsbegrenzung)

HAUPTACHSEN-
BEVORZUGUNG

BESTELLINFORMATIONEN

EIGENSCHAFT

Runder Flansch, 59,8 mm Durchmesser mit 4 x 4 mm Durchgangsbohrungen
Rechteckiger Flansch, 47 x 57 mm mit 4 x 4 mm Durchgangsbohrungen

Runder Flansch, wie Code A, aber mit metrischen Gewindeeinsdtzen M3 x 0.5p
Rechteckiger Flansch, wie Code B, aber mit metrischen Gewindeeinsétzen M3 x 0,5p
Runder Flansch, wie Code A, aber mit zélligen Gewindeeinsdtzen 4-40 UNC x 0,025
Rechteckiger Flansch, wie Code B, aber mit zélligen Gewindeeinsétzen 4-40 UNC x 0,025

Eine Achse mit analoger Widerstandsbahn

Zwei Achsen mit analoger Widerstandsbahn

Analoges Potentiometer, 4k, 0-100%, +5° Richtungsschalter
Analoges Potentiometer, 5k, 10-90%, +5° Richtungsschalter
Analoges Potentiometer, 8k, 25-75%, +5° Richtungsschalter

Bei analogen Widerstandsbahnen nicht verfogbar

Leicht, 2 N Losbrechkraft, 7,5 N bei Vollauslenkung
Mittel, 2,5 N Losbrechkraft, 11 N bei Vollauslenkung
Hart, 3 N Losbrechkraft, 12 N bei Vollauslenkung

Standardknopf, ohne Funktionen

Standardknopf mit Taste

Standardknopf mit Totmanntaste

Griff mit Drehachse Z mit analoger Widerstandsbahn und Richtungsschalter
Griff mit Drehachse Z, nur mit Endpositionsschaltern

Zylindergriff mit Top-Taste

Zylindergriff mit zwei seitlichen Tasten

Zylindergriff mit zwei seitlichen Tasten und Top-Taste

Quadratisch
Rund
Diamant

Kreuzkulisse — nur geeignet fur Griffe ohne Schaltfunktionen (ZC und KW)

Mit Hauptachsenbevorzugung

Ohne Hauptachsenbevorzugung

CODE

m mODoOow

<

NN
RR
QQ

ZC
y49
ZCs

ZA / ZA2
ZAS
Sw1
SW2
SW3

0O 0O 33 wn

BESTELLCODE-BEISPIEL JC400-A-XY-NN-/-MA-ZA-S-P




JC400

MEHRACHSIGER JOYSTICK-DIGITALAUSGANGE

Der Joystick JC 400 mit digitalen Ausgéngen wurde for Anwendungen entwickelt, bei denen Kompaktheit und hohe
Funktionalitét entscheidend sind. Ein oder zwei digitale Achsen lassen sich feinfGhlig mit den Fingern steuern. Eine Auswahl
an ergonomischen Griffen ist fir den JC400 verfugbar, darunter solche mit Drehpotentiometer oder Richtungsschaltern als
dritte Achse, oder mit Totmann taste zur Erhéhung der Systemsicherheit.

Die digitale Variante verfugt Uber einen Rastmechanismus mit drei sequentiellen Positionen pro Halbachse. Die Rastpositionen
stimmen mit den Schaltpositionen nur in der X- oder Y-Achse genau Gberein.

Um eine flexible und einfache Installation zu erméglichen, stehen unabhéngig von der Funktion zwei verschiedene
Montageflansche zur Verfigung. Der analoge Joystick wird mit seitlichen Kabelausgéngen geliefert, um die Einbautiefe
méglichst niedrig zu halten. Durch die wartungsfreien Widerstandsbahnen in Leitplastik-Technologie mit Multifinger-
Schleifertechnik wird eine hohe Lebensdauer von Gber 5 Mio. Bedienzyklen erreicht.

Typische Anwendungsbereiche fir den JC400 sind Funkfernsteuerungen, Steuerungen von Uberwachungskameras,
Baumaschinen, landwirtschaftlichen Anbaugerédten oder Materialhandling-Geréten.

MECHANISCHE

EIGENSCHAFTEN

Losbrechkraft N 3, 4 oder 6*

Betéatigungskraft N 12, 13,5 oder 18 bei Vollauslenkung*

Max. zuléssige Betatigungskraft N 250* bei Vollauslenkung

Mechanische Hebelauslenkung ° +20 in X und Y Richtung

Hebelfunktion (Optionen) Selbstrickstellend, mit oder ohne Hauptachsenbevorzugung
Hebelkulissen (Optionen) Einachsig, quadratisch, rund, Diamant- oder Kreuzkulisse
Lebensdaver (Zyklen) >5 Millionen

Gewicht g 150 nominal, ohne Griff

*50mm oberhalb der Montagefléche

UMGEBUNGSBEDINGUNGEN

Betriebstemperaturbereich °C -40 bis +70
Lagertemperaturbereich °C -50 bis +85
Dichtigkeit oberhalb des IP65 IEC 60529
Flansches

ELEKTRISCHE

EIGENSCHAFTEN

Anzahl der Schaltpositionen 3 pro Halbachse
Anzahl der Rasten 3 pro Halbachse
Schalt-/Rastwinkel ° +6,6, =13,3, £20
Max. Versorgungsspannung Vdc 30

Max. Laststrom mA 100 ohmisch bei 25°C

LOGIKTABELLE

Rast- Schalt-
Wahrheitstabelle for digitale position  ausgang
Schaltausgdnge . ‘ 1 2 3 Rechts Links
Elfrr)r(;olrrgﬁtxg)siti Signale sind (oder Vorwérts)  (oder Ruckwadrts)
Hebelneutralstellung. Die Schaltsequenz 3 1 1 1 1 0
schlieft (1) abhéngig von der Richtung 2 1 1 0 1 0
der Hebelauslenkung und von der 1 1 0 0 ] 0
Rastposition 0 0 0 0 0 0
-1 1 0 0 0 1
-2 1 1 0 0 1
-3 1 1 1 0 1

15



ABMESSUNGEN

Hinweis: Zeichnungen sind nicht maBstéblich

INSTALLATION

Der Joystick ist zum Einbau von unterhalb
der Montagefléche in einen quadratischen
Ausschnitt von 37 mm x 37 mm vorgesehen.
Die Dichtigkeit der Joystick-
Flanschabdichtung héngt ab von der
Steifigkeit der Montageflédche, um die
Faltenbalgdichtung zu komprimieren. Auch
die Oberflachenbehandlung der
Montagefléche ist wichtig, um eine adéquate
Dichtigkeit zu gewdhrleisten. Raue
Oberfléichen, Farbnasen, tiefe Kratzer usw.

sollten vermieden werden.

Empfohlene Plattendicke
3,5 bis 6 mm

Empfohlenes Anzugsmoment

Beim Joystick JC400 stehen je drei
Befestigungsoptionen fir jeden
Montageflansch zur Auswahl
(Durchgangsbohrungen mit 4 mm
Durchmesser oder Gewindeeinséize,
metrisch oder z8llig). Um eine wirksame
Dichtigkeit zwischen Joystickflansch und
Montagefléche zu erreichen, sollten die
Befestigungsschrauben mit einem
geeigneten Drehmoment angezogen

werden.

ELEKTRISCHE ANSCHLUSSE
Steckerausgang

Gegenstecker-Bausatz (separat zu bestellen)

16

Runder Flansch
(Codes A, C und E)

4 Bohrungen o4 auf
Teilkreis mit 053

Detailzeichnung
Montageausschnitt ™
- Runder Flansc|

o4

37
‘ 36
Detailzeichnung é T

Montageausschnitt —
Rechteckiger
Flansch

37
45

R3

/—$

H— L

Hebel vorwérts +Y
- Orientierungsmarke auf Flansch

il Rechteckiger Flansch

(Codes B, D und F)

AN\

¢
) @,

Hebel rechts +X
—

@k

4 Bohrungen o4 (oder mit
Gewindeeinsatzen gemaB

Bestellcode)

ZC Knopf gezeichnet
(Alternativen siehe
Seite 19)

76 max

FCI DUBOX™ 2x8-polige Stiftleiste (76385-308)

SA47363 (bestehend aus DUBOX™ 65239-008, 65239-002 und 65239-003
Buchsenleisten und Stiften 76357-301, geeignet fir AWG 22-30 Litzen)
Crimpzange (FCI Nr. HT234) zum Crimpen von Stiften an Litzen erforderlich.

Beschreibung Steckverbinder Stift Nr.
Y-Achse Schalter 1 3
Y-Achse Schalter 2 14
Y-Achse Schalter 3 16
Y-Achse Richtungsschalter N/O (Hebel vorwérts +Y) 9
Y-Achse Richtungsschalter N/O (Hebel rockwérts -Y) 1
Y-Achse Gemeinsamer Anschluss 5
X-Achse Schalter 1 4
X-Achse Schalter 2 7
X-Achse Schalter 3 10
X-Achse Richtungsschalter N/O (Hebel rechts +X) 2
X-Achse Richtungsschalter N/O (Hebel links -X) 6
X-Achse Gemeinsamer Anschluss 5




JC400 DIGITALAUSGANG
BESTELLINFORMATIONEN

OPTIONEN
MONTAGEFLANSCH

ACHSEN

SCHLEIFERBAHN
RASTEN
HEBEL-

RUCKSTELLKRAFT

GRIFFOPTIONEN
SIEHE SEITE 18

KULISSE
(Bewegungsbegrenzung)

HAUPTACHSEN-
BEVORZUGUNG

EIGENSCHAFT

Runder Flansch, 59,8 mm Durchmesser mit 4 x 4 mm Durchgangsbohrungen
Rechteckiger Flansch, 47 x 57 mm mit 4 x 4 mm Durchgangsbohrungen

Runder Flansch, wie Code A, aber mit metrischen Gewindeeinsétzen M3 x 0,5p
Rechteckiger Flansch, wie Code B, aber mit metrischen Gewindeeinsétzen M3 x 0,5p
Runder Flansch, wie Code A, aber mit zélligen Gewindeeinsdtzen 4-40 UNC x 0,025
Rechteckiger Flansch, wie Code B, aber mit zélligen Gewindeeinsétzen 4-40 UNC x 0,025

Eine Achse mit digitaler Schleiferbahn
Zwei Achsen mit digitaler Schleiferbahn

Digital schaltend, 3 Schalter beiderseits der Neutralstellung

Standard bei digitalen Schleiferbahnen

Leicht, 3 N Losbrechkraft, 12 N bei Vollauslenkung
Mittel, 4 N Losbrechkraft, 13,5 N bei Vollauslenkung
Hart, 6 N Losbrechkraft, 18 N bei Vollauslenkung

Standardknopf, ohne Funktionen
Standardknopf mit Totmanntaste
Griff mit Drehachse Z mit analoger Widerstandsbahn und Richtungsschalter

Griff mit Drehachse Z, nur mit Endpositionsschaltern

Quadratisch
Rund
Diamant

Kreuzkulisse — nur geeignet fur Griffe ohne Schaltfunktionen (ZC)

Mit Hauptachsenbevorzugung
Ohne Hauptachsenbevorzugung

CODE

m m OO W

b

DD

LD
MD
HD

y49
ZCcs
ZA / ZA2
ZAS

0O U x »n

h-

BESTELLCODE-BEISPIEL JC400-B-XY-DD-D-MD-ZC-R-N
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J C 4 O O MEHRACHSIGER JOYSTICK

GRIFFOPTIONEN

ZA

Die ZA und ZAS Griffe stellen eine zusatzliche
proportionale oder digitale Funktion bereit, die
durch Drehen des Knopfes mit den Fingern
aktiviert wird. Die Knépfe sind selbstrickstellend
und liefern durch Drehen um ihre Achse entweder
ein analoges Ausgangssignal mit zusatzlichen
Richtungsschaltausgéngen (ZA oder ZA2) oder

nur Endpositions-Schaltausgénge (ZAS).

ZC

Das konische Knopfprofil des ZC Griffs
erlaubt eine einfache Bedienung des JC400
mit den Fingern. 'Person present' oder
Totmann-Schaltfunktionen kénnen mit dem
ZC1-Griff mit externem Taster oder mit dem
ZCS-Griff mit internem Schalter realisiert
werden, um Signalénderungen des

Joysticks freizugeben, was die ‘

Systemfunktionalitét des
Steuerungssystems erhéhen kann.

SW

Das Zylinderprofil des SW Griffs erlaubt die
Steuerung des JC400 mit der ganzen Hand.
'Person present' oder Totmann-Schaltfunktionen
kénnen mit Hilfe dreier Schalteranordnungen
realisiert werden, die eine Kombination von
Finger- und Daumenbetdtigung erméglichen.
Die externen Tasten kénnen zur Verifizierung
von Signalénderungen des Joysticks

verwendet werden, was die Systemfunktionalitat
des Steuerungssystems erhéhen kann,

oder zur Aktivierung zusatzlicher Funktionen.




LA GRIFFOPTION

TECHNISCHE DATEN
Max. Hohe oberhalb des

Flansches mm
Max.Durchmesser mm
Betriebstemperatur °C

Dichtigkeit (IEC 60529)

Z-ACHSE MECHANISCH
Drehung des Knopfs

Losbrechmoment Nm
Bedienmoment Nm
Max. zuléssig Nm
Mechanischer Winkel °
Grifffunktion
Lebensdauer

Z-ACHSE ELEKTRISCH

ZA, ZA2
80

39

-25 bis +50
IP65

0,1

0,15 bis 0,25

1

+29 bis +£30

Selbstrickstellend
1 Million Zyklen

Analoge Widerstandsbahn (nur ZA und ZA2)

Auflésung

Widerstand der

Signalbahn (£20%) kQ
Elektrischer Winkelbereich °
Ausgangsspannungsbereich %

Spannung der Mittenanzapfung
(ohne Last) %

Z-ACHSE ELEKTRISCH
Richtungs- oder Neutralpositionsschalter

Schaltwinkel °
Max. Versorgungsspannung Vdc
Max. Laststrom mA
ABMESSUNGEN

Hinweis: Zeichnungen sind nicht maBstéblich

ELEKTRISCHE ANSCHLUSSE

Kabelausgénge unterhalb des Montageflanschs, PVC-isolierte Adern 7/0,2 (24 AWG), 240 mm lang

Beschreibung

Z-Achse positive Versorgungsspannung

Z-Achse Mittenanzapfung

Praktisch unendlich fein

3,1 oder 5,4 (ZA2)

+27

ZAS
80
39

-25 bis +50

IP65

Winkel der Mittenanzapfung ° +2,5
Max. Versorgungsspannung Vdc 30
Schleiferkreis-Impedanz MQ > 0,1

Max. Leistungsaufnahme @ 25°C W

7-93 oder 25-75 (ZA2)
der Eingangsspannung

47 - 53 der angelegten Spannung

0,25 (ohne Last)

** Die langlebigen Widerstandselemente bené&tigen eine hohe Impedanz im Schleiferkreis, um den
Stromfluss durch den Schleifer méglichst gering zu halten, was die Lebensdauer optimiert.

20 beiderseits der Mitte (+2)

ZA, ZA2 ZAS

4 beiderseits der Mitte (=1)

30 30

2 (ohmisch) 2 (ohmisch)
T 385 M

29,5 max

80 max

JW
+Z

Z-Achse negative oder Nullpunkt-Versorgungsspannung

Z-Achse Ausgangsspannungssignal

Z-Achse Richtungsschalter N/O (im Uhrzeigersinn, +Z2)
Z-Achse Richtungsschalter N/O (gegen Uhrzeigersinn, -Z)

Z-Achse Gemeinsamer Richtungsschalter-Anschluss

Leiterfarbe
ZA

Gelb/Rot

Blau

Violett

Rosa
Gelb/Schwarz
Weif3/Rot
Rot/Blau

Einbauhinweis:
Der Gummischutziberzug muss

entfernt werden, bevor der Joystick
durch das Montageloch gesteckt
wird. Nach dem Einbau des
Joysticks ist der Gummitberzug
wieder auf dem Knopf
anzubringen.

ZAS

Gelb/Schwarz
Weif3/Rot

Rot/Blau
19
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Z/C GRIFFOPTION

TECHNISCHE DATEN

Max. Hohe oberhalb des
Flansches

Max.Durchmesser
Dichtigkeit (IEC 60529)
Anzahl Schalter
Schalterfunktion
Schaltkraft

Max. Schaltstrom
Lebensdauer (Operationen)

ABMESSUNGEN

Hinweis: Zeichnungen sind nicht maBstéblich

ELEKTRISCHE ANSCHLUSSE

mA

y 49
76
23
IP65

y{a|
76
23
IP65
1

Taste N/O

3

200 @ 50Vdc

1 Million

ZCs
76
23
IP65
1

Taste N/O (Knopf dricken)

7

100 @ 30Vdc

500.000

76 max

y49

y{o

76 max

Tastenfarbe: rot

76 max

Zum
Aktivieren
Knopf
driicken

Kabelausgénge unterhalb des Montageflanschs, PVC-isolierte Adern 7/0,2 (24 AWG), 240 mm lang

Beschreibung
Gemeinsamer Anschluss
Schalter 1 Ausgang N/O

ZC1/ZCS Leiterfarbe
Rot/Grin
Weif3/Schwarz




SW GRIFFOPTION

TECHNISCHE DATEN

Max. Héhe oberhalb des
Flansches

Max.Durchmesser
Dichtigkeit (IEC 60529)
Anzahl Schalter
Schalterfunktion
Schaltkraft

Max. Schaltstrom
Lebensdauer (Operationen)

ABMESSUNGEN

Hinweis: Zeichnungen sind nicht maBstéblich

ELEKTRISCHE ANSCHLUSSE

mA

Kabelausgénge unterhalb des Montageflanschs, PVC-isolierte Adern 7/0,2 (24 AWG), 240 mm lang

Beschreibung

Gemeinsamer Anschluss
Schalter 1 Ausgang N/O
Schalter 2 Ausgang N/O
Schalter 3 Ausgang N/O

SW1 SW2 SW3

120 112 120

28 28 28

IP65 IP65 IP65

1 2 3

Taste N/O Taste N/O Taste N/O

3 3 3

200 200 200

1 Million 1 Million 1 Million

SW1 SW2 SW3
_ ekt N Schalter 1 ——
Schalter 2 — Schalter 2 ——|
Schalter 3 —— .I Schalter 3 —— .I
] l l
=] =
Alle Tasten: rot

Leiterfarbe
SWi1 SwW2 SW3
Schwarz Schwarz Schwarz
Weif3 Weif3
- Rosa Rosa
- Gelb Gelb

Dieser Griff ist nicht bei JC400 mit Digitalausgang verfigbar.
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