A-max 32 32 mm, Graphitbirsten, 15 Watt

Kabel AWG 22/7

cable UL Style 1061 53°5°
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Terminal 2.8x0.4
(v Terminal L -0 18 -0 M2.5 x4.4 tiet/d
1y o -0. -0. .5 xb4.4 tief/deep
1 0 Ma (L=3.9 min.) & Ncm max. ¢ [80.2]4]
M1.6 x4 tief/deep 2.3 max 8.5 -0.5
(& ]80.2]8 M, ([=3.% min.) 4.5 Ncm max. 0 0
Verlegung der Kabel im Buerstendeckel nicht dargestelli! 20.6 -0.6 61.5 max. 19.3 -1.2 M 1:2

Cable routing not shown inside brush cover!

I | agerprogramm
(] Standardprogramm
Sonderprogramm (auf Anfrage)

ArtikelInummern

mit Terminals |236651|236652 PR3] 236654 PR30 236656|236657|236658
mit Kabel |353220|353221|353222(353223|353224|353225(353226|353227
Motordaten \ \ ‘ ‘ ‘ ‘ ‘

Werte bei Nennspannung

1 Nennspannung \ 6 9 12 18 24 30 36 48
2 Leerlaufdrehzahl min' 5870 4940 4680 5280 5930 5870 5830 3870
3 Leerlaufstrom mA 154 835 586 449 387 306 253 118
4 Nenndrehzahl min" 4110 3090 2920 3590 4210 4160 4100 2090
5 Nennmoment (max. Dauerdrehmoment) mNm  36.5 35 372 383 373 375 371 37
6 Nennstrom (max. Dauerbelastungsstrom) A 395 212 1.6 1.23 1.01 0.806 0.66 0.328
7 Anhaltemoment mNm 127 953 101 122 130 130 127 81.6
8 Anlaufstrom A 132 558 419 378 342 27 217 07
9 Max. Wirkungsgrad % 78 76 77 79 80 80 80 76
Kenndaten
10 Anschlusswiderstand Q 0454 161 286 476 703 111 16.6 68.6
11 Anschlussinduktivitét mH 0.066 0.209 0.416 0.739 1.04 166 243 9.71
12 Drehmomentkonstante mNm/A  9.58 171 241 322 382 482 583 117
13 Drehzahlkonstante min/V 996 559 396 297 250 198 164 81.9
14 Kennliniensteigung min/mNm 472 52.8 47 44 46 456 46.6 48.2
15 Mechanische Anlaufzeitkonstante ms 219 217 214 213 213 213 214 215
16 Rotortragheitsmoment gcm? 442 39.2 435 46.2 442 446 438 426

Spezifikationen Betriebsbereiche Legende

Thermische Daten

n [min]

I Dauerbetriebsbereich

17 Therm. Widerstand Gehé&use-Luft 7.5 K/W 15W Unter Berlicksichtigung der angegebenen thermi-
18 Therm. Widerstand Wicklung-Gehéuse 2.1 K/W 6000 m schen Widerstande (Ziffer 17 und 18) und einer Um-
;g mz:m%ﬁﬁtgﬂ:}:mz gg;\:\vngglr':g 1779?2 gebungstemperatur von 25°C wird bei dauernder
21 Umget;ungstemperatur 20...485°C 4000 Bela_stung die maximal zuléssige Rotortemperatur
22 Max. Wicklungstemperatur +125°C erreicht = thermische Grenze.

Mechanische Daten (Kugellager) 2000 Kurzzeitbetrieb
23 Grenzdrehzahl 6000 min Der Motor darf kurzzeitig und wiederkehrend Uber-
24 Axialspiel 0.12-0.22 mm lastet werden.
25 Radialspiel 0.025 mm 30 40 50 M[mNm]
26 Max. axiale Belastung (dynamisch) 76N T T T T T T T :
27 Max. axiale Aufpresskraft (statisch) 110N 0.5 1.0 1.5 1Al fYESHEEng

(statisch, Welle abgesttzt) 2000 N
28 Max. radiale Belastung, 5 mm ab Flansch 32N

Mechanische Daten (Sinterlager) maxon Baukastensystem Ubersicht Seite P05
23 Grenzdrehzahl 6000 min” Planet trieb Encoder MR
24 Axialspiel 0.12-0.22 mm ggge CHEEIHEES 2;‘501854 |
25 Radialspiel oot2mm ©2mm eft—t - =f—— = E—I’ 266 - 1024 Imp.,
26 Max. axiale Belastung (dynamisch) 50N o b 3%'8 - _ta‘“gse
27 Max. axiale Aufpresskraft (statisch) 110N Oeite RO e . Ce

(statisch, Welle abgestitzt) 2000 N Stirnradgetriebe E|_11pfo_h|ene Elektronik: ) Encoder HED_ 5540
28 Max. radiale Belastung, 5 mm ab Flansch 10.5N ?138 g‘g‘N 1T EISnngll\lsﬁ/I dule 24/2 39'193% gOKO |ml|3-,

.1-0.6 Nm EE odule ana

Weitere Spezifikationen Seite 313 o ESCON 36/2 DC 378 Seite 363/B65
29 Polpaarzahl 1 Spindelgetriebe ESCON Module 50/5 379
30 Anzahl Kollektorsegmente 13 32 mm — ESCON 50/5 380
31 Motorgewicht 210g Seite B34-336 — Egggg iﬂ4/§ o 36/2 ggg

odule
Motordaten gemass Tabelle sind Nenndaten. EPOS2 24/5, EPOS2 50/5 387
Erlauterungen zu den Ziffern Seite [07. Egggg soa%sEtherCAT ggg
MAXPOS 50/5 396

Option

Sinterlager anstelle Kugellager

170 maxon DC motor
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