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Vibrationsmotor- Pol- Anzahl

Leistung Fliehkraft

Vibrationsmotor-

Pol-

Anzahl

Leistung

Vibrationsmotortypen ¢ Lieferprogramm

Fliehkraft

typen zahl Typen (kw) (kN) typen zahl Typen (kw) (kN)
2 10 0,04-3,0 | 0,5-40 1~ Typen: SEE 0,015-0,22| 0,1-3,5
Standard-Typen: 4 12 |0,065-7,5| 1,5-110
KEE 6 14 0,2-13 3-185
8 9 0,4-11 5-170
Sonderausfuhrungen: - Staub- und Explosionsschutzmodelle

- Hochfrequenzmodelle

- 10- oder 12-polige Vibrationsmotoren
- Sonderspannungen

- Sonderausfuhrungen

Standards: KEE und SEE Serien

& = il =
2-polig 4-polig 6-polig 8-polig 2-polig
230/240V 50Hz
380V 50Hz, 415V 50Hz, 525V 50Hz ’
Spannung / Frequenz ) ; ’ 100V 50/60Hz,
230/460V 60Hz, 575V 60Hz 110V 60Hz
Dauerbetrieb X X X X X
Isolationsklasse E E
KGhlunay Luftgektihlt 0,5-6 1,5-34 3-60 5-54 kompl.
uhlung 2 » i
Kapselung Geblasegekunhit [ 52-110 80-185 85-170 | eingeschlossen
verflugbare IP66
Fliehkraft(kN) Schutzart IP66 (Luftgekihlt); IP55 (Geblasegekihlt) (SEE-0,1-2:
1P42)
abgegebene Leistung (kW) 0,04-3 | 0065-75 | 0213 | 04-11 0,015-0,22
Synchron_ (HZ) 50/ 60 50/ 60
drehzahl (min) \ 3000 / 3600 | 1500 / 1800 | 1000 / 1200 | 750 / 900 | 3000 / 3600
Fliehkraft (kN) 0,5-40 1,5-110 3-185 5-170 0,1-3,5
Kugellager [EEEENR 1,5-12 3-18 5-20 0,1-3,5
Lagerung :
Zylinderrollenl. 16-40 17-110 24-185 32-170
2PNCT (4-adrig) x 2m
(0,75mm2, 1,25mm=2, 2mm?2, 5,5mm=2, 8mm=2 oder 14mm?2)
Anschlusskabel
Ausnahmen: KEE-0.5-2C: 1m — SEE-0.5-2C: (2-adrig) X 1m
FuBmotoren in jeder Position montierbar *
Montagepositionen * bei geneigter oder vertikaler Montage sollte der Klemmkasten nach
oben zeigen
Lackierung Munsell 2,5PB5/2
Umgebungstemperatur: -15 bis 40°C (Motoraufnahme eingeschlossen)
Installationsbedingungen max. Héhe .d.M.: 1000m
max. Luftfeuchtigkeit: 85% (ohne Kondensation)
Tropenisolation X




technische Daten und Mal3e: 3-phasig und 2-polig

technische Daten

max. Nennstrom

Flieh- AM ! LeiSF‘,tzung 525V 230/460V Dauerbetrieb
kraft 50H 50H 60H
— kgcﬁ: — — Standard-Spannungen und Frequenz
230/400V 50Hz, 289/500V 50Hz, 266/460V 50Hz, 380V 50Hz,
KEE-0.5-2CW 0.5 1 0,040 0.16 415V 50Hz, 525V 50Hz, 230/460V 60Hz
KEE-1-2CW 1 2 0,075 0,28 0,20 0,41/0,25 SynChron—Drehzahl
KEE-2-2CW 2 4 0,15 0,41 0,65/0,39 (Vibrationsfrequenz)
KEE-3.5-2BW 2 3,5 7 0,25 0,66 0,5 1,1/0,64 Netzfrequenz: 50Hz = 3.000 min-1 (= 50Hz Vibrationsfrequenz)
Netzfrequenz: 60Hz = 3.600 min-1 (= 60Hz Vibrationsfrequenz)
KEE-6-2BW 2 6 12 0,40 0,88 0,64 1,6/0,84
KEE-10-2BW 2 10 20 0,75 1,6 1,2 2,7/1,4
KEE-16-2W 2 16 32 1,2 2,5 1,8 4/2
KEE-23-2W 2 23 49 1,7 3,5 2,6 5,7/2,8
KEE-30-2W 2 30 63 2,2 4,3 7,2/3,7
KEE-40-2W 2 40 84 3,0 5,8 9,8/4,9 KEE-6-2BW

1 Arbeitsmoment (bei 50Hz) = 2 x statisches Moment
2 CE-Konformitat moglich (optional) s. Seite 9

MaRe

Geblase- min. zul.

i MaRe / mm Gew. | kuhlung Kab_el—
/ Nach- radius

J @d |Schraube /kg |schmierung /mm

MaR-

pd
5

KEE-0.5-2CW 3 1

KEE-1-2CW 3 1 110 120 40 10 63 150 33 - 205 145 70 10 M8x4 7,5 -/ - 920
KEE-2-2CW 3 1 110 120 40 10 63 150 33 - 230 145 70 10 M8x4 4 8,5 -/ - 20
KEE-3.5-2BW 3 1 110 150 90 12 71 175 40 45 260 180 120 14 M12x4 14 -/ - 90
KEE-6-2BW 2 1 125 190 110 13 84 195 50 55 300 230 150 18 M16x4 22 -/ - 90
KEE-10-2BW * 2 155 220 120 16 92 210 60 65 350 270 170 22 M20x4 35 X/ - 100
KEE-16-2W 2 170 240 140 20 130 260 70 75 425 300 200 26 M24x4 52 X/ X 100
KEE-23-2W 2 190 260 150 22 142 280 70 80 445 320 210 26 M24x4 64 X/ X 100
KEE-30-2W 2 225 310 170 25 158 320 85 95 500 380 240 33 M30x4 92 X/ X 145
KEE-40-2W 2 225 350 220 30 185 360 100 110 560 430 300 39 M36x4 135 X/ X 145

2 auch mit Schutzhauben aus Edelstahl lieferbar (optional)
4 verwenden Sie hochfeste Motoranschlussschrauben

MalRskizzen



technische Daten

max. . Nennstrom -

Flieh-  AM1 8IS a06y 555y 2307460V Dauerbetrieb

kraft 50H 50H 50H 60H

— kg;i — Standard-Spannungen und Frequenz

230/400V 50Hz, 289/500V 50Hz, 266/460V 50Hz, 380V 50Hz,
KEE-1.5-4BW 15 12 0,065 03 0,23 0,50/0,33 415V 50Hz, 525V 50Hz, 230/460V 60Hz
KEE-3-4BW 2 3 25 0,13 0,53 0,37 0,80/0,52
Synchron-Drehzahl
KEE-6-4BW 2 6 50 0,25 0,78 0,64 1,2/0,78 A .
. (Vibrationsfrequenz)

MEEE-ABNY e 5 O 11 081 1,7/0,99 Netzfrequenz: 50Hz = 1.500 min-1 (= 25Hz Vibrationsfrequenz)
KEE-12-4BW 2 12 101 0,6 1,5 1,0 2,3/1,3 Netzfrequenz: 60Hz = 1.800 min-1 (= 30Hz Vibrationsfrequenz)
KEE-17-4W 2 17 143 0,85 2,0 1,5 3,2/2,1
KEE-24-4W 2 24 202 1,1 2,5 1,8 3,9/2,2
KEE-34-4W 2 34 286 1,5 3,1 2,1 5,0/2,6
KEE-52-4BW 2 52 438 2,2 4,6 3,6 7,5/3,8
KEE-75-4BW 2 75 634 3,7 7,5 5,3 12,3/6,2
KEE-84-4CW 84 708 5,5 11,0 18,2/9,4
KEE-110-4W 2 110 928 7,5 14,7 KEE-75-4BW

1 Arbeitsmoment (bei 50Hz) = 2 x statisches Moment
2 CE-Konformitat moglich (optional) s. Seite 9

MaRe

Geblase- min. zul.
MaRe / mm Gew. kihlung Kabel-
/ Nach- radius

] . _E _F /G H 1 J K L M N _@d_ schmierung __/ mm __
KEE-1.5-4BW 3 1 110 120 40 10 63 150 33 - 255 145 70 10 M8x4 10 -/- 90
KEE-3-4BW 3 1 155 150 80 10 84 180 35 40 265 180 110 12  M1Ox4 17 -/- 90
KEE-6-4BW 3 1 170 160 100 12 92 195 40 45 315 190 130 14 M12x4 24 -/- 90
KEE-9-4BW 2 3 190 180 110 13 102 210 50 55 340 220 150 18 Mi6x4 34 -/- 90
KEE-12-4BW 3 225 220 140 16 120 240 60 65 360 270 190 22  M20x4 46 -/- 100
KEE-17-4W 3 245 240 140 20 130 260 70 75 420 300 200 26 M24x4 62 -/ X 100
KEE-24-4W 3 265 260 150 22 142 280 70 80 480 320 210 26 M24x4 84 -/ X 100
KEE-34-4W 3 295 310 170 25 158 320 85 95 525 380 240 33  M30x4 122 -/ X 145
KEE-52-4BW 3 345 350 220 30 185 365 100 110 585 430 300 39 M36x4 180 X /X 145
KEE-75-4BW 4 395 380 125 33 210 415 105 - 630 460 330 39 M36x6 245 X /X 195
KEE-84-4CW 4 395 380 125 33 210 415 105 - 665 460 330 39 M36x6 270 X /X 195
KEE-110-4W 4 465 440 140 36 240 475 125 - 730 530 370 45 M42x6 395 X /X 215

3 auch mit Schutzhauben aus Edelstahl lieferbar (optional)

Maflskizzen



technische Daten

max. . Nennstrom -

Fieh-  AM1  8ISWNG 506y 555y 2307460V Dauerbetrieb

kraft 50Hz 50Hz 50Hz 60Hz

— kgm: — Standard-Spannungen und Frequenz

. 230/400V 50Hz, 289/500V 50Hz, 266/460V 50Hz, 380V 50Hz,
KEE-3-6W 8 57 0,20 0,75 061 1,1/0,65 415V 50Hz, 525V 50Hz, 230/460V 60Hz
KEE-5-6W 2 5 95 0,35 1,1 0,84 1,7/1,0
Synchron-Drehzahl
KEE-9-6BW 2 9 171 0,60 1,9 1,4 2,9/1,7 . .
, , (Vibrationsfrequenz)

KEE-13-6BW 13 246 0.85 23 L7 3921 Netzfrequenz: 50Hz = 1.000 min-1 (= 16,7Hz Vibrationsfrequenz)
KEE-18-6BW 2 18 342 1,2 3,2 2,3 4,8/2,7 Netzfrequenz: 60Hz = 1.200 min-1 (= 20Hz Vibrationsfrequenz)
KEE-24-6CW 2 24 456 1,6 4,1 3,0 6,5/3,8
KEE-34-6W 2 34 646 2,2 5,3 3,9 8,2/4,6
KEE-45-6BW 2 45 854 3,0 6,9 5,0 10,8/5,7
KEE-60-6BW 2 60 1140 3,7 8,1 5,9 13,4/7,4
KEE-80-6CW 2 80 1520 5.5 11,6 8,2 18,5/9,8
KEE-110-6W 110 2088 7,5 16,1 11,8
KEE-140-6W 2 140 2798 9 20 15
KEE-165-6W 2 165 3134 11 24 24
KEE-185-6W 2 185 3514 13 27

1 Arbeitsmoment (bei 50Hz) = 2 x statisches Moment
2 CE-Konformitat maglich (optional) s. Seite 9

Malle

Geblase- min. zul.
Gew. | kiuhlung Kabel-

/ Nach- radius
@d |Schraube / kg |schmierung /mm

KEE-3-6W 3 5

KEE-5-6W 3 5 190 180 110 13 102 210 50 55 365 220 150 18 M16x4 36 -/ - 90
KEE-9-6BW 5 225 220 140 16 120 240 60 65 410 270 190 22 M20x4 54 -/ - 100
KEE-13-6BW 5 245 240 140 20 130 260 70 75 445 300 200 26 M24x4 71 -/ - 100
KEE-18-6BW 5 265 260 150 22 142 280 70 80 505 320 210 26 M24x4 94 -/ - 100
KEE-24-6CW 5 295 310 170 25 158 320 85 95 550 380 240 33 M30x4 127 -/ X 145
KEE-34-6W 5 345 350 220 30 185 365 100 110 605 430 300 39 M36x4 175 -/ X 145
KEE-45-6BW 5 345 350 220 30 185 365 100 110 685 430 300 39 M36x4 213 -/ X 145
KEE-60-6BW 6 395 380 125 33 210 415 105 - 700 460 330 39 M36x6 270 -/ X 195
KEE-80-6CWS 6 395 380 125 33 210 415 105 = 800 460 330 39 M36x6 335 X/ X 195
KEE-110-6WS 7 465 440 140 36 240 475 125 - 820 530 370 45 M42x6 460 X/ X 215
KEE-140-6WS 8 515 480 140 38 265 525 125 - 940 570 510 45 M42x8 630 X/ X 270
KEE-165-6WS 8 515 480 140 38 265 525 125 - 980 570 510 45 M42x8 690 X/ X 270
KEE-185-6WS 8 560 520 140 38 290 570 125 - 970 610 510 45 M42x8 810 X/ X 270

% auch mit Schutzhauben aus Edelstahl lieferbar (optional)

MalRskizzen



technische Daten und Ma

technische Daten

max. . Nennstrom .

Flieh-  AM 1 Le'lsfzung 380V 525V 230/460V Dauerbetrieb

kraft 50H 50H 50H 60H

— kg;i ——TT Standard-Spannungen und Frequenz

. 230/400V 50Hz, 289/500V 50Hz, 266/460V 50Hz, 380V 50Hz,
KEE-5-8W 5 169 0.4 1.0 2,4/1,5 415V 50Hz, 525V 50Hz, 230/460V 60Hz
KEE-10-8BW 2 10 338 0,75 3,0 4,5/2,9
' ' e Synchron-Drehzahl
KEE-20-8BW 2 20 679 1,5 4.8 7,5/4,4 (Vyi/brationsfrequenz)
KEE-32-8W 2 32 1080 2,2 6,0 47 95/55 Netzfrequenz: 50Hz = 750 min-1 (= 12,5Hz Vibrationsfrequenz)
q q

KEE-54-8BW 2 54 1824 3,7 9,1 6,8 14,6/9,6 Netzfrequenz: 60Hz = 900 min-1 (= 15Hz Vibrationsfrequenz)
KEE-85-8W 85 2870 6 17,3 13
KEE-110-8BW 2 110 3714 7,5 19,8 15,2
KEE-135-8BW 2 135 4558 9 21,0 15,9
KEE-170-8BW 2 170 5740 11 29,0 21

1 Arbeitsmoment (bei 50Hz) = 2 x statisches Moment
2 CE-Konformitat maoglich (optional) s. Seite 9

Male
Geblase- min. zul.
MaRe / mm . kuhlung Kabel-
/ Nach- radius
Nr. Jl K @d Schraube / kg schmierung / mm
KEE-5-8W 5
KEE-10-8BW 5 265 260 150 22 142 280 70 80 505 320 210 26 M24x4 88 -/- 100
KEE-20-8BW 5 295 310 170 25 158 320 85 95 610 380 240 33 M30x4 149 -/- 145
KEE-32-8W 5 345 350 220 30 185 365 100 110 710 430 300 39 M36x4 230 -/ X 145
KEE-54-8BW 6 395 380 125 33 210 415 105 - 785 460 330 39 M36x6 327 -/ X 195
KEE-85-8W 7 465 440 140 36 240 475 125 - 900 530 370 45 M42x6 520 X/ X 215
KEE-110-8BW 8 515 480 140 38 265 525 125 - 1030 570 510 45 M42x8 685 X/ X 270
KEE-135-8BW 8 515 480 140 38 265 575 125 - 1080 570 510 45 M42x8 765 X/ X 270
KEE-170-8BW 8 560 520 140 38 290 570 125 - 1090 610 510 45 M42x8 895 X/ X 270

Malskizzen



technische Daten und Mal3 asig und 2-polig

technische Daten

max. ) Nennstrom .
Flieh- Leistung 100V Dauerbetrieb

AM*
Standard-Spannungen und Frequenz

kraft 50/60Hz

/ kN / kgcm /A
230/240V 50Hz, 100V 50/60Hz, 110V 60Hz
SEE-0.1-2** 0,1 0,34 15 0,19 0,49/0,40 0,39
Synchron-Drehzahl
SEE-0.5-2CW 0,5 1,14 30 0,28 0,64/0,54 0,53 ! .
(Vibrationsfrequenz)

SEE-1-2BW 1 2,10 65 0,54 1,2/1,2 1,2 Netzfrequenz: 50Hz = 3.000 min-1 (= 50Hz Vibrationsfrequenz)
SEE-2-2BW 2 4,26 120 0,94 2,2/1,9 1,9 Netzfrequenz: 60Hz = 3.600 min-1 (= 60Hz Vibrationsfrequenz)
SEE-3.5-2BW 3,5 7,00 220 1,42 3,3/3,1 2,9

* Arbeitsmoment (bei 50Hz) = 2 x statisches Moment

** Typ SEE-0.1-2 hat eine fest eingestellte maximale Fliehkraft
von 0,1kN bei 50Hz und 0,15kN bei 60Hz Netzfrequenz und ist
nicht fur AuBenanwendungen geeignet (Schutzklasse 1P42)!

Die Typen SEE-0.1-2, SEE-0.5-2CW und SEE-1-2BW sind nur
fur Umgebungstemperaturen zwischen -15°C und +35°C
geeignet!

Male

Geblase- min. zul.
Gew. | kiuhlung Kabel-

/ Nach- radius
. @d |Schraube / kg |schmierung /mm
SEE-0.1-2 1 85 90 44 2,3 45 90 18 75 135 107 60 8,5 6 2,5 -/ - 90
SEE-0.5-2CW 2 110 120 40 10 63 170 33 - 205 145 70 10 8 7 -/ - 90
SEE-1-2BW 2 105 130 80 10 62 180 37 40 210 160 110 12 10 9,5 -/ - 90
SEE-2-2BW 2 110 150 90 12 71 175 40 45 230 180 120 14 12 13 -/ - 90
SEE-3.5-2BW 2 125 190 110 13 84 195 50 55 300 230 150 18 16 21 -/ - 90
MaRskizzen
Nr. 1 Kondensator-Einheit
L 2PNCTX1m Die Typen SEE-0.1-2, SEE-0.5-2C und SEE-1-2B haben

einen im Klemmkasten integrierten Kondensator.

Die Typen SEE-2-2B und SEE-3.5-2B benétigen eine
Kondensator-Einheit (optional) fur den Betrieb, wie unten
beschrieben:

4mm Montagebohrung (Schisselloch)
T
@ Sicherung é
L
Schalter "' c

- Anschlussk\gmn}e
@ ‘R sl U x% v E+ ‘

- ]
]

200

o1

84
R

57| 57 ".‘ finf 4mm o] &
114 \_Montagebohrungen Hilfswic klung

-
i Hauptwicklung
j : = | Emnphasig, 100V Uras Vibrator

Anschlusskabel x 2m =
AC 1¢ 100V 50/60Hz A
S LNz 7 N AC 1¢ 110V 60Hz
noI l N A
L7 zwei Leitungseinfuhrungen Erd
a0 — rdung

Anschuss-Schema Kondensator-Einheit




CE und CSA rmitat (optional)

Verfugbar stacr:E:\rds Verfigbar CE—KennzeiChnung
far Up to far 200V 220V 230V 240V ‘ 380V 400V 415V 240/ 220/
Spannung 575V Spannung 415V 380V
60Hz 50/ 50/ 50/ 50/ ‘ 50Hz 50Hz 50Hz 50] V4 50Hz
fur Typ fur Typ 60Hz 60Hz 60Hz 60Hz
2-polige Vibrationsmotoren
KEE-0.5-2CW X KEE-0.5-2C - - - - - - - - -
KEE-1-2CW X KEE-1-2C - - - - - - - - -
KEE-2-2CW X KEE-2-2C - - - - - - - - -
KEE-3.5-2BW X KEE-3.5-2B X X X X X X X X X
KEE-6-2BW X KEE-6-2B X X X X X X - - X
KEE-10-2BW X KEE-10-2B X X X X X X X X X
KEE-16-2W X KEE-16-2 X X X X X X X X X
KEE-23-2W X KEE-23-2 X X X X X X X X X
KEE-30-2W X KEE-30-2 X X X X X X X X X
KEE-40-2W X KEE-40-2 X X X X X X X X X
4-polige Vibrationsmotoren
KEE-1.5-4BW X KEE-1.5-4B - - - - - - - - -
KEE-3-4BW X KEE-3-4B X X X X - X - - -
KEE-6-4BW X KEE-6-4B X X X X X X X X X
KEE-9-4BW X KEE-9-4B X X X X - X - - -
KEE-12-4BW X KEE-12-4B X X X X X X X X X
KEE-17-4W X KEE-17-4 X X X X X X X X X
KEE-24-4W X KEE-24-4 X X X X X X X X X
KEE-34-4W X KEE-34-4 X X X X X X - - -
KEE-52-4BW X KEE-52-4B X X X X X X X X -
KEE-75-4BW X KEE-75-4B X X X X X X X X X
KEE-84-4CW X KEE-84-4C - - - - - - - - -
KEE-110-4W X KEE-110-4 X X X X X X X X X
6-polige Vibrationsmotoren
KEE-3-6W X KEE-3-6 X X X X X X - - X
KEE-5-6W X KEE-5-6 X X X - X X X X X
KEE-9-6BW X KEE-9-6B X X X X X X X X X
KEE-13-6BW X KEE-13-6B X X X X X X X X -
KEE-18-6BW X KEE-18-6B X X X X X X X X X
KEE-24-6CW X KEE-24-6B * X X X X X X X X X
KEE-34-6BW X KEE-34-6B X X X X X X X X -
KEE-45-6BW X KEE-45-6B X X X X X X X X X
KEE-60-6CW X KEE-60-6C X X X X X X X X X
KEE-80-6BW X KEE-80-6B X X X X X X X X X
KEE-110-6CW X KEE-110-6C - - - - - - - - -
KEE-140-6W X KEE-140-6 X X X X X X X X X
KEE-165-6W X KEE-165-6 X X X X X X X X X
KEE-185-6W X KEE-185-6 X X X - X X - - X
8-polige Vibrationsmotoren
KEE-5-8W X KEE-5-8 X X X X - X X X -
KEE-10-8BW X KEE-10-8B X X X X X X X X X
KEE-20-8BW X KEE-20-8B X X X X X X X X X
KEE-32-8W X KEE-32-8 X X X X X X X X X
KEE-54-8BW X KEE-54-8B X X X X X X X X X
KEE-85-8W X KEE-85-8 - - - - - - - - -
KEE-110-8BW X KEE-110-8B X X X X X X X X X
KEE-135-8BW X KEE-135-8B X X X X X X X X X
KEE-170-8BW X KEE-170-8B X X X X X X X X X

* KEE-24-6B hat keine Nachschmierung



Vibrationskraft

Definition

URAS Vibrationsmotoren sind F=mr w2
elektromotorisch angetriebene

Gerate, die mit an beiden F = Fliehkraft (N)
Wellenenden angebrachten

Unwuchtgewichten eine Fliehkraft m = Unwucht-Masse (kg)
erzeugen. Diese wird Uber den r = Abstand von der Wellen-
Motorful als Vibrationskraft auf mitte zum Massen-
entsprechende Maschinen oder schwerpunkt (m)
Bauteile Gbertragen. w = Winkelgeschwindigkeit
Die Vibrationskraft bzw. Fliehkraft = 20f (rad/s)

(F) wird in folgender Formel f = Drehzahl (sec?)

beschrieben:

Fliehkraft- (Unwucht-) Einstellung

1. facherférmige Unwuchten

[Gewichte und Skalenplatten |

Die Fliehkraft-Einstellung kann durch verdrehen der
Unwucht-Gewichte auf beiden Seiten der Motorwelle
vorgenommen werden. Der Winkel zwischen dem
festen und verdrehbaren Gewicht wird hierbei
verandert. Die Fliehkraft bei Standard-Modellen ist
werkseitig auf 40% der maximalen Fliehkraft bei 60Hz
eingestellt. Durch l6sen der Klemmschraube und
verdrehen des verstellbaren Gewichts kann die
gewlnschte Fliehkraft mit den Einstellpunkt und der
Skalenplatte entsprechend fur 50 oder 60Hz gefunden
werden. Die Position des fixierten Gewichts darf nicht
verandert werden. Die Unwuchteinstellung muss auf
beiden Seiten gleich sein.

2. Unwuchtbleche (S/KEE-0.5-2/1-2/2-2CW)

Durch Ldsen der beiden Sicherungsmuttern an beiden
Seiten der Welle kénnen die verstellbaren Gewichte zu
den Wellenenden gezogen werden bis sie frei beweglich
sind. Durch Verdrehen des verstellbaren Gewichts auf
eine der vorgegebenen Prozentangaben der
Skalenplatte kann die gewuinschte Fliehkraft eingestellt
werden. Hierbei muss der Nocken des verstellbaren
Gewichts in eine der Bohrungen des festen Gewichts
einrasten. Die Unwuchteinstellung muss auf beiden
Seiten gleich sein. Die Fliehkraft ist werkseitig auf 38%
der maximalen Fliehkraft bei 50Hz und 54% der
maximalen Fliehkraft bei 60Hz eingestellt.



Vibrationsintensitat

Beschleunigung

Wenn eine Vibrations-Einheit weich

gefedert gelagert ist, kann die
Beschleunigung wie folgt ausgedruickt

werden:

G=a@Nf)Y?/g=aw?/g - (1)
G=F/(Wg) (2

Amplitude:

Vibrationsfrequenz :

Fliehkraft
vibrierende Masse

Erdbeschleunigung :

a (mm)

f (H2) vibrierende Masse 1 Amplitude
bzw. (sec?) (kg) @ (mm)

F(N)

W (k Vibrations-

g (En?g @ jﬁ“ frequenz

s?) f(1/s)
Vibrationsmotor

Die Amplitude a im Verhaltnis zur
Beschleunigung G kann mit nebenstehender
Tabelle berechnet werden.

Hinweis:

Die Beschleunigung G ist definiert als

Vibrationsbeschleunigung

/ Erdbeschleunigung.

5 G bezeichnet somit eine funffache Erd-

Pol- Netz- Drehzahl Vibrations- Kalkulation der
zahl frequenz (min?) > frequenz Beschleunigung G
f (Hz) *

2 50 2900 48,3 a (mm) x 9,4

2 60 3500 58,3 a (mm) x 13,7

4 50 1460 24,3 a (mm) x 2,4

4 60 1750 29,2 a (mm) x 3,4

6 50 970 16,2 a(mm)x1,1

6 60 1160 19,3 a (mm) x 1,5

8 50 730 12,2 a (mm) x 0,60

8 60 870 14,5 a (mm) x 0,85

beschleunigung.

* Die kalkulierte Drehzahl beinhaltet ~ 3% Schlupf.

Klemmkasten und Anschlusskabel

Klemmkasten der URAS Vibrationsmotoren sind mit einer speziellen URAS Vergussmasse gefullt. Diese
nichthartende, stark haftende Vergussmasse wurde entwickelt um hohe Frequenzen, Feuchtigkeit und Staub
abzuhalten. Das Anschlusskabel ist ein Butylkautschuk isoliertes und Chloroprenkautschuk ummanteltes Kabel mit
Anti-Vibrations-Eigenschaften fir eine lange Lebensdauer.

Nr. Bezeichnung Nr. Bezeichnung

r.

1 |Anschlusskabel 2PNCT 6 |Epoxidkleber
o Motoranschlusskabel

2 |Gummitille 7 (Adern)
3 |Kabeleinfuhrung 8 |Erdung

243 splralfo_rrrllge 9 |[l6tfreie Verbinder

Kabeleinfiihrung

4 |(Klemmkasten-)Gehéause 10 [URAS Vergussmasse
5 |Statoranschlusskabel 11 |Klemmkastendeckel

(4 Schrauben)

VPR OMOE

Die rote, weile, schwarze und grune Ader des Kabels werden jeweils an die Phasen U, V, W und an der Erdung (E) angeschlossen. Ist U, V und W jeweils an R, Sund T
angeschlossen, ist die Anschlussdrehrichtung riickwérts. Die Drehrichtung wird umgedreht wenn man Phase U auf S und V auf R legt.



Bunker- / Siloeinsatz

Vermeidung von Brickenbildung in Bunkern

Durch die Montage von URAS-Vibrationsmotoren und die Wirkung der rotativen Vibration an Bunkerwanden kann
eine Brickenbildung des Schittgutes vermieden werden. Einflussfaktoren fir eine erfolgreiche Anwendung sind der
Vibrationsmotortyp, Anzahl der Vibrationsmotoren, Montageposition, Betriebsweise und die Charakteristik des
Schuttgutes.

Standard-Daten und -MaRRe der URAS-Vibrationsmotoren fir konische und zylindrische
Bunker ohne Rippenverstarkungen

Wahlen Sie einen URAS-Vibrationsmotor entsprechend der Bunkerwanddicke (t) aus der folgenden Tabelle. Die
Dicke wurde gewahlt, um den Schweillumfang zu minimieren. Die Gesamtamplitude bewegt sich in der Regel
zwischen 0,3 bis 0,5mm im Zentrum des montierten Vibrationsmotors. Verwenden Sie zur Auswahl die folgende
Tabelle und gleichen Sie die Bunkerwandstéarke (t) ab, damit die Amplitude diesem Bereich entspricht.

W 2| x v Sraume sehraube
starke (t)
KEE-0,5-2CW 30x30x3 1,6—2,3 120 40 90 120 | 150 60 0,5—-0,7 6 10 10 75 50 8x30 8x30
KEE-1-2CW 30x30x5 2,3—-3,2 120 40 90 120 | 150 60 0,6—-0,8 6 10 10 75 50 8x30 8x30
KEE-2-2CW 40x40x5 3,2~4,5 120 40 100 | 140 | 150 60 0,7—-1,0 9 10 10 75 50 8x35 8x35
KEE-3,5-2BW 50x50x6 4,5~6 150 90 170 | 220 | 190 | 120 | 0,8~1,2 12 14 14 75 50 10x40 10x40
KEE-6-2BW 65x65%6 6—~9 190 | 110 | 210 | 275 | 240 | 145 | 0,9~1,3 12 18 18 75 50 16x55 16x55
KEE-10-2BW 75X75%9 9~12 220 | 120 | 240 | 315 | 280 | 165 | 1,1~1,5 16 22 22 100 80 20x60 20x60
KEE-16-2W 90x90x10 12 240 140 | 280 | 370 | 310 | 190 | 1,2~1.,6 16 26 26 100 80 24x80 24x70
KEE-23-2W | 100x100x13 16 260 | 150 | 300 | 400 | 330 | 200 | 1,4~-1,8 19 26 26 100 80 24x80 24x70
KEE-30-2W | 130x130x15 16~19 310 | 170 | 370 | 500 | 390 | 240 | 1,4~1,8 22 33 33 150 | 100 30x100 30x90
KEE-40-2W | 150x150x15 19~-22 350 | 220 | 450 | 600 | 440 | 300 | 1,5~2,0 25 39 39 150 | 100 36x120 36x100

alle MaRe in mm, auBer L in m

Hinweis 1: Sollen zwei Vibrationsmotoren oder mehr an einem Bunker angebracht werden, sollte eine H6hendifferenz von min. 100mm
eingehalten werden (|JH1-H2|>100mm).

Hinweis 2: Verschrauben Sie die Motoraufnahmeplatte an den Winkelprofilen bevor Sie die Winkelprofile an der Bunkerwand anschwei3en.

Hinweis 3: Verwenden Sie Schrauben mit Federringen, Unterlegscheiben und Muttern fur die Befestigung des Vibrationsmotors.

Hinweis 4: Verwenden Sie 8T (SCM) Befestigungsschrauben fur den Typ KEE-2-2C.

Beispielskizze fur die Montage von Vibrationsmotoren an Bunkerwéande.

Sicht auf die Winkelprofile Schnittansicht
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Vorsichtsmallihahmen

Dieser Abschnitt behandelt nur einige wichtige VorsichtsmalBRnahmen. Weitere Details finden Sie in der
Bedienungsanleitung.

1.

4.

Die Oberflache, auf die der Vibrationsmotor montiert
wird, muss eben und maschinell plan bearbeitet sein.
Ansonsten kénnen sich die Befestigungsflachen
verspannen, Schrauben |6sen oder Motorfiil3e
abbrechen. Befestigen Sie den Motor mit
Unterlegscheibe und Federring sorgfaltig, um die
Schrauben gegen Ldsen zu sichern. Schon eine
lockere Schraube kann zu einem Unfall fuhren.

Achten Sie auf sorgféltigen Kabelanschluss. (s. hierzu
auch die o. a. Informationen).

Versichern Sie sich bei Einstellung der Unwuchtkraft,

dass die eingestellte Unwucht auf beiden Wellenenden

gleich ist. Die Einstellskalen auf beiden Seiten
bestehen aus einem aufeinander abgestimmten Satz.
Beachten Sie daher bei der Fliehkraftverstellung auf
gleiche Skalenwerte der jeweils zutreffenden 50Hz
oder 60Hz - Skala.

Hinweise fiir den Frequenzumrichter-Betrieb:

a) Die Leistung des Frequenzumrichters sollte gro3er
gewahlt werden wie bei herkdmmlichen
Elektromotoren, um URAS-Vibrationsmotoren starten
zu kénnen.

b) Spannungsspitzen, welche die Isolation der URAS-

Vibrationsmotoren schadigen, kénnen bei 400V
Umrichter-Baureihen auftreten. Zur Vermeidung
solcher Schaden beachten Sie bitte einen der
folgenden Hinweise:

e Verwenden Sie einen Frequenzumrichter mit
Uberspannungsunterdriickung.

¢ Verwenden Sie einen VEE URAS-Vibrationsmotor mit
einer speziellen Isolation fur 400V Umrichter-
Baureihen.

Wird ein Vibrationsmotor abgeschaltet, durchlauft er
ggfs. auch Resonanzbereiche, die zu Schaden fuhren,
da extreme Vibrationen auftreten kdnnen. In diesen
Fallen wird empfohlen, den Vibrationsmotor mit einer
Motorbremse zu betreiben. Dies gilt insbesondere bei
Vibrationsmotoren mit groRen Fliehkraften.

Alle Befestigungsschrauben sollten nach Installation
bzw. Probelauf nachgezogen werden, da die
Schraubenspannung nach kurzem Lauf u. a. durch
Einarbeiten in die Oberflache nachlasst. AnschlieBend
im Betrieb die Befestigungsschrauben einmal pro
Woche nachziehen.

Umgebungsbedingungen

Vermeiden Sie nachfolgende Bedingungen fiur die einzelnen Anwendungen:

¢ Umgebungstemperaturen tber 40°C oder unter -15°C
e Umgebungen mit hoher Feuchtigkeit, Regen, Staub oder Verschmutzungen (Informieren

Sie uns uUber Art und Menge der Belastungen)
Umgebungen mit aggressiven bzw. korrosiven Gasen und Flussigkeiten

Larmschutzbereiche

Modell-Nummern-Schlissel

Motoraufnahmen mit mehr als 40°C (z.B. aufgeheizt durch heiRe Schittguter)

KIJEJ|E|: :-]10|-] 2[:B::W:
LR N LI Tuunl Yamnsn
Netz- K: 3-phasig Sonderaus- leer, B oder C: Gehausekennungen
Anschluss S: 1-phasig fuhrungen W : Int. Modell
(Zusatzkenn- K : Korrosionsschutz Modell / Outdoor
Typ E: Standardtyp zeichnung) J : Wellenverstellung
H: Hochfrequenztyp S3: Edelstahl-Schutzhauben
S: Edelstahl-Lackierung
== Polzahl 2 : 2-polig
Modell A, B, C, D : vormaliges Modell 4 : 4-polig
E : aktuelles Modell 6 : 6-polig
8 : 8-polig
Montage- leer: Standard (10/12 :10- o. 12-polig)
type \% Flansch-Typ
H : Horizontal-Typ (ohne Axiallager) Vibrationskraft (kN)

Allgemeine Sicherheitshinweise

e Lesen Sie die entsprechenden Bedienungsanleitungen der URAS Vibrationsmotoren sorgféltig, bevor Sie die
Vibrationsmotoren verwenden und lagern Sie diese anschlieBend an einem leicht zuganglichen Ort. Ist
keine Bedienungsanleitung verfugbar, fordern Sie bei uns eine neue Ausfertigung an.

e Wabhlen Sie immer einen Vibrationsmotor der zu lhrer Anwendung bzw. Ihrem Einsatzfall passt.

e Wir ibernehmen keine Haftung fur Schaden die aus einem unsachgemafen Umgang oder durch
ungenehmigte Verdnderungen der Vibrationsmotoren entstehen.




Kontaktieren Sie uns fur Bestellungen oder Anfragen. Gerne nehmen wir lhre Informationen zu Ihren Anlagen und
Betriebsbedingungen entgegen und beraten Sie bei der Auswahl des/der geeigneten Vibrationsmotoren. Bei der
Auswahl fuir eine Anbringung an Bunkern/Silos bitten wir z. B. um Angabe folgender Informationen:

Bunker-Form, -GroRe und -Kapazitat (in Tonnen bzw. m3)
Dicke der Bunkerwand

Betriebs- und Intervallzeiten

Spannungsversorgung

Eigenschaften des Schittgutes (Name, PartikelgrofRe, Schittdichte, Restfeuchte, ggfs. Schittverhalten)

Kontaktdaten

VIBRATIONSTECHNIK

Redcarstr. 18
53842 Troisdorf
Germany

& +49 (0)2241 - 1696 - 0
+49 (0)2241 - 1696 - 16

info@aldak.de
www.aldak.de

Buro Ost:
Herr Paul Schmidt, Dipl.-Ing.
Gebietsverkaufsleiter

Gartenstr. 2a
99326 Stadtilm

Germany
B +49 (0)3629 - 641847
+49 (0)3629 - 641848
i +49 (0)172 - 5192839

schmidt@aldak.de



